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Задание ЛР5. Исходя из постановки «ВАШЕЙ» задачи, выпишите спецификации, 

необходимые для решения средствами MATLAB’а основной и двойственной задачи. 

Решите её в среде MATLAB. Сохраняя протоколы исполнения, сравните их с резуль-

татами предыдущих работ.  

Пример выполнения. Продолжим решение задачи (7)-(10) (см. МУ к ЛР4) по-

средством  интерфейса, предлагаемого в MATLAB’е. 

 
  
 

 

Вот как выглядит запись этой задачи в тексте скрипта, вызываемого для решения этой 

задачи в среде MATLAB’а. 

 
clear all 

clc 

diary 123.txt 

 

% Решение задач линейного программирования  

% максимизировать F(x1,x2,x3) = 4*x1 + 5*x2 + 9*x3  

% при следующих ограничениях: 

% 1*x1 + 1*x2 + 2*x3 <= 16;  

% 7*x1 + 5*x2 + 3*x3 <= 25;  

% x1, x2,x3 >= 0; 

 

f = [ - 4; -5; -9]; 

    Aeq = [ ]; 

    beq = [ ]; 

 

A = [ 1 1 2; 7 5 3]; b = [16; 25]; 

 

LB = zeros(3,1);  

 

[X,FVAL1]=linprog(f,A,b,Aeq,beq,LB) 

 

diary off 

 

Результат, выведенный программой: 

 

X = 

    0.0000 

    0.2857 

    7.8571 

 

FVAL1 = 



  -72.1429 

 

 

 
 

clear all 

clc 

diary 234.txt 

 

% Решение задачи линейного программирования  

% минимизировать G(y1,y2) = 16*x1 + 25*y2  

% при следующих ограничениях: 

% 1*y1 + 7*y2  => 4;  

% 1*y1 + 5*y2  => 5;  

% 2*y1 + 3*y2  => 9;  

% y1, y2 >= 0; 

% Преобразование в приемлемую форму неравенства: 

% -1*y1 - 7*y2  <= -4;  

% -1*y1 - 5*y2  <= -5;  

% -2*y1 - 3*y2  <= -9;  

% y1, y2 >= 0; 

 

 

g = [ 16; 25]; 

    Aeq = [ ]; 

    beq = [ ]; 

 

B = [ -1 -7; -1 -5; -2 -3]; c = [-4 ; -5; -9]; 

 

LB1 = zeros(3,1);  

 

[Y,FVAL1]=linprog(g,B,c,Aeq,beq,LB1) 

 

diary off 

 

Результат, выведенный программой: 

Y = 

    4.2857 

    0.1429 

FVAL2 = 

   72.1429 

 

Приложение 
В этом месте приводятся фрагменты из [1, стр. 653-659], необходимые для организа-



ции решения задачи ЛП в среде MATLAB и переведенные на русский язык сообщения 

help-системы MATLAB.  

 

 
 

 

f, x, b, beq, lb и ub это векторы, тогда как A и Aeq - матрицы. 

 
 

 

x = linprog(f,A,b) возвращает min f'*x так что A*x ≤ b.  

 

x = linprog(f,A,b,Aeq,beq) решает эту проблему при дополнительном ограничении  

Aeq*x = beq. Присвоить A = [] и b = [] если нет ограничений - неравенств. 

 

x = linprog(f,A,b,Aeq,beq,lb,ub) решает проблему минимизации в наличии нижних и 

верхних границ, определяющих x, так, что для каждой координаты lb ≤ x ≤ ub. При-

своить Aeq = [] и beq = [] если нет ограничений-равенств.  

 

[x,fval] = linprog(...) возвращает значение целевой функции при найденном значении 

решения x: fval = f'*x. 

 

Пример 1. Задача максимизации дохода.  

 

 

 



 

Математической моделью здесь являются задача ЛП в стандартной форме  
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