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Задание ЛР6. Ниже приведены постановки «ВАШИХ» транспортных задач, выпи-

шите спецификации, необходимые для решения средствами LiPS и MATLAB. Решите 

их в указанных средах. Сохраняя протоколы исполнения, сравните оба полученных 

результата. 

  

Пример выполнения. Продолжим решение задачи 3 из [2,стр. 6-7]  посредством  

интерфейса, предлагаемого в LiPS’е и MATLAB’е.  
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Представление задачи в TR01Polis.lps: 

 

 

min: 7*X1 + 9*X2 + 8*X3 + 3*X4 + 4*X5 + 6*X6; 

 

Row1: X1 + X4 = 500; 

Row2: X2 + X5 = 200; 

Row3: X3 + X6 = 100; 

Row4: X1 + X2 + X3 = 300; 

Row5: X4 + X5 + X6 = 500; 

 

 

 

Экспорт отчета TR01Polis в excel: 

 

Переменная Значение Коэфф. 

ЦФ 

Оценочный 

коэфф. 

X1 200 7 0  

X2 0 9 -1  

X3 100 8 0  

X4 300 3 0  

X5 200 4 0  

X6 0 6 -2  

Ограничение Значение ССЧ Двойств. оценка 

Row1 500 500 3  

Row2 200 200 4  

Row3 100 100 4  

Row4 300 300 4  

Row5 500 500 0  

     

 

 

 

 

А вот отчет, сгенерированный по запуску. 
                                  *** Фаза I --- Старт *** 
╔══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╗ 
║ Базис│    X1│    X2│    X3│    X4│    X5│    X6│    s7│    s8│    s9│   s10│   s11│   ССЧ║ 
╠══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╣ 
║    s7│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     0│     0│   500║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    s8│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     0│   200║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    s9│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│   100║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║   s10│     1│     1│     1│     0│     0│     0│     0│     0│     0│     1│     0│   300║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║   s11│     0│     0│     0│     1│     1│     1│     0│     0│     0│     0│     1│   500║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    ЦФ│    -2│    -2│    -2│    -2│    -2│    -2│     0│     0│     0│     0│     0│  1600║ 
╚══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╝ 
Переменная, вводимая в базис -> X1 
Соотношения: ССЧ/Столбец X1 -> { 500 - - 300 - } 
Переменная, исключаемая из базиса -> s10 



 
 
                               *** Фаза I --- Итерация 1 *** 
╔══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╗ 
║ Базис│    X1│    X2│    X3│    X4│    X5│    X6│    s7│    s8│    s9│   s10│   s11│   ССЧ║ 
╠══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╣ 
║    s7│     0│    -1│    -1│     1│     0│     0│     1│     0│     0│    -1│     0│   200║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    s8│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     0│   200║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    s9│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│   100║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X1│     1│     1│     1│     0│     0│     0│     0│     0│     0│     1│     0│   300║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║   s11│     0│     0│     0│     1│     1│     1│     0│     0│     0│     0│     1│   500║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    ЦФ│     0│     0│     0│    -2│    -2│    -2│     0│     0│     0│     2│     0│  1000║ 
╚══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╝ 
Переменная, вводимая в базис -> X4 
Соотношения: ССЧ/Столбец X4 -> { 200 - - - 500 } 
Переменная, исключаемая из базиса -> s7 
 
                               *** Фаза I --- Итерация 2 *** 
╔══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╗ 
║ Базис│    X1│    X2│    X3│    X4│    X5│    X6│    s7│    s8│    s9│   s10│   s11│   ССЧ║ 
╠══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╣ 
║    X4│     0│    -1│    -1│     1│     0│     0│     1│     0│     0│    -1│     0│   200║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    s8│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     0│   200║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    s9│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│   100║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X1│     1│     1│     1│     0│     0│     0│     0│     0│     0│     1│     0│   300║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║   s11│     0│     1│     1│     0│     1│     1│    -1│     0│     0│     1│     1│   300║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    ЦФ│     0│    -2│    -2│     0│    -2│    -2│     2│     0│     0│     0│     0│   600║ 
╚══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╝ 
Переменная, вводимая в базис -> X2 
Соотношения: ССЧ/Столбец X2 -> { - 200 - 300 300 } 
Переменная, исключаемая из базиса -> s8 
 
                               *** Фаза I --- Итерация 3 *** 
╔══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╗ 
║ Базис│    X1│    X2│    X3│    X4│    X5│    X6│    s7│    s8│    s9│   s10│   s11│   ССЧ║ 
╠══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╣ 
║    X4│     0│     0│    -1│     1│     1│     0│     1│     1│     0│    -1│     0│   400║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X2│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     0│   200║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    s9│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│   100║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X1│     1│     0│     1│     0│    -1│     0│     0│    -1│     0│     1│     0│   100║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║   s11│     0│     0│     1│     0│     0│     1│    -1│    -1│     0│     1│     1│   100║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    ЦФ│     0│     0│    -2│     0│     0│    -2│     2│     2│     0│     0│     0│   200║ 
╚══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╝ 
Переменная, вводимая в базис -> X3 
Соотношения: ССЧ/Столбец X3 -> { - - 100 100 100 } 
Переменная, исключаемая из базиса -> s9 
 
 
                               *** Фаза I --- Итерация 4 *** 
╔══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╗ 
║ Базис│    X1│    X2│    X3│    X4│    X5│    X6│    s7│    s8│    s9│   s10│   s11│   ССЧ║ 
╠══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╣ 
║    X4│     0│     0│     0│     1│     1│     1│     1│     1│     1│    -1│     0│   500║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X2│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     0│   200║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X3│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│   100║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X1│     1│     0│     0│     0│    -1│    -1│     0│    -1│    -1│     1│     0│     0║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║   s11│     0│     0│     0│     0│     0│     0│    -1│    -1│    -1│     1│     1│     0║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    ЦФ│     0│     0│     0│     0│     0│     0│     2│     2│     2│     0│     0│     0║ 
╚══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╝ 
                 *** Фаза II --- Итерация 4 *** 
╔══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╗ 
║ Базис│    X1│    X2│    X3│    X4│    X5│    X6│    s7│   ССЧ║ 
╠══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╣ 
║    X4│     0│     0│     0│     1│     1│     1│     0│   500║ 
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╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X2│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│   200║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X3│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│   100║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X1│     1│     0│     0│     0│    -1│    -1│     0│     0║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    s7│     0│     0│     0│     0│     0│     0│     1│     0║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    ЦФ│     0│     0│     0│     0│    -1│     2│     0│  4100║ 
╚══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╝ 
Переменная, вводимая в базис -> X5 
Соотношения: ССЧ/Столбец X5 -> { 500 200 - - - } 
Переменная, исключаемая из базиса -> X2 
 
 
                 *** Фаза II --- Итерация 5 *** 
╔══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╤══════╗ 
║ Базис│    X1│    X2│    X3│    X4│    X5│    X6│    s7│   ССЧ║ 
╠══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╪══════╣ 
║    X4│     0│    -1│     0│     1│     0│     1│     0│   300║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X5│     0│     1│     0│     0│     1│     0│     0│   200║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X3│     0│     0│     1│     0│     0│     1│     0│   100║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    X1│     1│     1│     0│     0│     0│    -1│     0│   200║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    s7│     0│     0│     0│     0│     0│     0│     1│     0║ 
╟──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────┼──────╢ 
║    ЦФ│     0│     1│     0│     0│     0│     2│     0│  3900║ 
╚══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╧══════╝ 
 
>> Оптимальное решение НАЙДЕНО 
>> Минимум = 3900 
 
 
                     *** РЕЗУЛЬТАТЫ - ПЕРЕМЕННЫЕ *** 
╔═════════════════╤═════════════════╤═════════════════╤═════════════════╗ 
║       Переменная│         Значение│        Коэфф. ЦФ│ Оценочный коэфф.║ 
╠═════════════════╪═════════════════╪═════════════════╪═════════════════╣ 
║               X1│              200│                7│                0║ 
╟─────────────────┼─────────────────┼─────────────────┼─────────────────╢ 
║               X2│                0│                9│               -1║ 
╟─────────────────┼─────────────────┼─────────────────┼─────────────────╢ 
║               X3│              100│                8│                0║ 
╟─────────────────┼─────────────────┼─────────────────┼─────────────────╢ 
║               X4│              300│                3│                0║ 
╟─────────────────┼─────────────────┼─────────────────┼─────────────────╢ 
║               X5│              200│                4│                0║ 
╟─────────────────┼─────────────────┼─────────────────┼─────────────────╢ 
║               X6│                0│                6│               -2║ 
╚═════════════════╧═════════════════╧═════════════════╧═════════════════╝ 
 
                  *** РЕЗУЛЬТАТЫ - ОГРАНИЧЕНИЯ *** 
╔════════════════╤════════════════╤════════════════╤════════════════╗ 
║     Ограничение│        Значение│             ССЧ│ Двойств. оценка║ 
╠════════════════╪════════════════╪════════════════╪════════════════╣ 
║            Row1│             500│             500│               3║ 
╟────────────────┼────────────────┼────────────────┼────────────────╢ 
║            Row2│             200│             200│               4║ 
╟────────────────┼────────────────┼────────────────┼────────────────╢ 
║            Row3│             100│             100│               4║ 
╟────────────────┼────────────────┼────────────────┼────────────────╢ 
║            Row4│             300│             300│               4║ 
╟────────────────┼────────────────┼────────────────┼────────────────╢ 
║            Row5│             500│             500│               0║ 
╚════════════════╧════════════════╧════════════════╧════════════════╝ 
 



Вот как выглядит запись этой задачи в тексте скрипта, вызываемого для решения этой 

задачи в среде MATLAB’а. 
 

% Простая транспортная задача 3 {стр 6-7 Полисмаков} 

% Искомый план перевозок [x11 x12 x13 x21 x22 x23]'; 

clear all 

clc 

diary tr01polic.txt 

echo on 

f = [7 9 8 3 4 6]; 

Beq = [ 1 0 0 1 0 0; 0 1 0 0 1 0; 0 0 1 0 0 1; 

        1 1 1 0 0 0; 0 0 0 1 1 1];  

lb = zeros(6,1);  

beq = [500; 200; 100; 300; 500];             

[ x, fval] = linprog(f',[],[],Beq,beq, lb, []) 

diary off 

 

Вот содержимое файла «tr01polic.txt», созданного в результате исполнения скрипта: 
echo on 

f = [7 9 8 3 4 6]; 

Beq = [ 1 0 0 1 0 0; 0 1 0 0 1 0; 0 0 1 0 0 1; 

        1 1 1 0 0 0; 0 0 0 1 1 1];  

lb = zeros(6,1);  

  

beq = [500; 200; 100; 300; 500]; 

                  

[ x, fval] = linprog(f',[],[],Beq,beq, lb, []) 

  

  

x = 

  

  200.0000 

    0.0000 

  100.0000 

  300.0000 

  200.0000 

    0.0000 

  

  

fval = 

  

   3.9000e+03 

  

diary off 

 

Приложение 1 
Ниже сформулированы варианты заданий Вашей ЛР6.  

Ваши Транспортные задачи представлены следующей матрицей:  сij – 

транспортные издержки по перемещению единицы продукции из пункта Ai  в пункт Bj.  
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Вариант 3  
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Вариант 4 
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Вариант 5 
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Вариант 6 
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Вариант 7 

 
************************************* 
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Вариант 8 

 
************************************* 

Вариант 9 

 

 

Вариант 10 

 

Приложение 2 
 

В этом месте приводятся фрагменты из [1, стр. 653-659], необходимые для организа-

ции решения задачи ЛП в среде MATLAB и переведенные на русский язык сообщения 

help-системы MATLAB.  

 

 
 

 

f, x, b, beq, lb и ub это векторы, тогда как A и Aeq - матрицы. 



 
 

 

x = linprog(f,A,b) возвращает min f'*x так что A*x ≤ b.  

 

x = linprog(f,A,b,Aeq,beq) решает эту проблему при дополнительном ограничении  

Aeq*x = beq. Присвоить A = [] и b = [] если нет ограничений - неравенств. 

 

x = linprog(f,A,b,Aeq,beq,lb,ub) решает проблему минимизации в наличии нижних и 

верхних границ, определяющих x, так, что для каждой координаты lb ≤ x ≤ ub. При-

своить Aeq = [] и beq = [] если нет ограничений-равенств.  

 

[x,fval] = linprog(...) возвращает значение целевой функции при найденном значении 

решения x: fval = f'*x. 

 
 

 

 

 

Литература.  

1. Кетков Ю. Л. И др. MATLAB7: Программирование, численные методы. Гл. 16. 

СПб.: 2007г. 

2. Полисмаков А.И, Математическая экономика. Изд. РГУ. 2006 г. 

. 


