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1. Цель работы
    Изучение и реализация на практике принципов построения релейно-контактных  схем систем управления гидроприводом.

2. Основные теоретические положения

Гидравлический привод широко используется в качестве исполнительной части автоматизированных устройств и механизмов, работающих в режиме стабилизации, слежения или по заданной программе. Режим работы автоматизированных устройств и механизмов обеспечивается системой управления. Для обеспечения работы гидропривода по заданной программе применяют системы, использующие электрическую энергию. В таких системах  управления в качестве объекта используются гидравлические аппараты релейного типа с электромагнитным управлением, а в качестве задатчиков, хорошо зарекомендовавшие себя, электрические датчики положения, давления и т.д. В качестве основных рабочих элементов в таких системах могут использовать контактные или твердотельные реле, микросхемы, программируемые или непрограммируемые контроллеры. При реализации простых автоматизированных циклов наиболее часто используют, как достаточно эффективные, релейно-контактные системы управления.
3. Задачи работы
    3.1   Разработать и реализовать в соответствии с вариантом задания принципиальную гидравлическую схему гидропривода, являющегося составной частью автоматизированной системы, работающей по заданному циклу;
      3.2  Разработать и реализовать в соответствии с вариантом задания принципиальную электрическую схему релейно-контактной системы управления, являющейся составной частью автоматизированной системы, работающей по заданному циклу.
       3.3 Описать функционирование реализованных автоматизированных систем, работающих по заданному циклу. 

3.4 Задание №1
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3.5 Задание №2
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4.Экспериментальная база
4.1 В качестве экспериментальной базы, для реализации исполнительной части, использовать гидрооборудование, соединительную арматуру, быстросъемные рукава высокого давления и набор устройств в соответствии с вариантом задания.
4.2 Для реализации электрической схемы релейно-контактной системы управления для 

каждого из вариантов задания предлагается:

- три электромагнитных реле с 4-мя замыкающимися и размыкающимися контактами;

- две кнопки кратковременного нажатия;

-один ключ:

-два блока питания постоянного тока напряжением 24 В.
- реле давления;

-необходимое количество концевых выключателей;

5. Методика проведения работы.

5.1 После выполнения пункта 3.1 произвести проверку функционирования схемы гидропривода при ручном управлении.

5.2 После выполнения пункта 3.2 произвести проверку функционирования схемы релейно-контактной системы управления при ручном управлении.

5.3 Обеспечить совместное функционирование исполнительной части и системы управление в автоматическом режиме.
5.4 Используя регулирующую аппаратуру, обеспечить реализацию заданных скоростных режимов.

6. Заключение .

Представить и описать функционирование реализованных автоматизированных систем работающих по заданному циклу.

7. Литература.
7.1. Казимиренко В.Ф. Электрогидравлические мехатронные модули движения «Радио и связь» 2001 г.

7.2. Свешников В.К. Станочные гидроприводы «Машиностроение» 2007 г. 
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