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Бис аппаратного обеспечения МП-системы (на основе комплекта БИС серии КР580)
Основой МП-комплекта является микропроцессор

П.1. Бис КР580ВМ80А-микропроцессор

- однокристальный 8-разрядный МП с фиксированной разрядностью слова, с фиксированной системой команд.

Архитектура микропроцессора показана на рис. П.1 и имеет следующие характеристики:


[image: image213.wmf]
- основана на схеме с одной 8-разрядной внутренней шиной данных;
- имеет раздельные каналы адреса, данных и управления;

- разрядность однонаправленного канала адреса-16;

- разрядность двунаправленного канала данных-8;

разрядность двунаправленного канала управления-12;

- в блоке регистров содержит: 16-разрядный регистр адреса команды (IP); 16-разрядный регистр указателя стека (SP);16-разрядную схему инкремента- декремента; 16-разрядные регистры временного хранения данных (WZ), недоступные пользователю; шесть 8-разрядных регистров общего назначения (B, C, D, E, H, L), которые могут использоваться и как три 16-разрядных регистра (BC, DE, HL);
- содержит 8-разрядное арифметико-логическое устройство, обеспечивающее выполнение арифметических и логических операций над двоичными данными;

- использует последовательный принцип выполнения команд, при котором очередная операция начинается только после выполнения предыдущей;

- максимальная адресуемая емкость памяти-64Кбайт (65536 байт, 256 устройств ввода и 256 устройств вывода);

- быстродействие, определяемое тактовой частотой работы-2Мгц;

-набор выполняемых команд-78;

- выполняет команды по машинным циклам. Число циклов, необходимое для выполнения команды, зависит от ее типа и может быть от одного до пяти. Машинные циклы выполняются по машинным тактам.    
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Рис. П.2. Условное графическое обозначение КР580ВМ80А

[image: image3.wmf]
Число тактов определяется кодом выполняемой команды и может быть от одного до пяти.  Длительность такта равна периоду тактовой частоты и при частоте 2МГц составляет 500нс;
-в начале каждого машинного цикла МП вырабатывает сигнал синхронизации SYN,который в сочетании с другими сигналами может быть использован для организации различных режимов работы.

Условное графическое обозначение МП приведено на рисунке П.2, а функциональное назначение вывода в таблице П.1.
Таблица П.1

Назначение выводов МП КР580ВМ80А
	Вывод
	Обозначение
	Тип вывода
	Функциональное назначение выводов

	1,25-27,29-40
	А10,А0-А2,А3-А9,А15,А12-А14,А11
	Выводы
	Канал адреса

	2
	GND
	
	Общий (земля)

	3-10
	D4-D7,D3-D0
	Входы/выходы
	Канал данных

	11
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	Напряжение источника смещения-5В

	12
	SR (RESET)
	Вход
	Установка и исходное состояние и запись в программный счетчик адреса начальной ячейки памяти


	13
	HLD (HOLD)
	Вход
	Захват, сигнал переводит буферы шины данных и адреса начальной ячейки памяти

	14
	INT
	Входы
	Запрос прерывания работы МП от ВУ

	15,22
	Ф2; Ф1
	Выход
	Тактовые сигналы

	16
	INTE
	Выход
	Разрешение прерывания работы МП и ПДП от внешнего ЗУ

	17
	RC
	Выход
	Прием информации

	18
	TR
	Выход
	Выдача информации

	19
	SYN
	Выход
	Сигнал синхронизации означает, что по шине данных передается управляющее слово МП

	20
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	Напряжение питания +5В

	21
	HLD
	Выход
	Подтверждение захвата шин

	23
	RDY (REDY)
	Вход
	Сигнал «Готовность»

	24
	WI (WAIT)
	Выход
	Сигнал «Ожидание», МП находится в состоянии ожидания

	28
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	Напряжения питания +12В


П.2. Интегральные схемы памяти (ЗУ)
П.2.1. Постоянные запоминающие устройства (ПЗУ)

Для реализации ПЗУ часто применяют микросхемы с прожигаемыми перемычками К556РТ5 (512 байт), К556РТ18 (2 Кбайт), ультрафиолетовым стиранием и электрической записью К573РФ2 (2 Кбайта), К573РФ4 (8 Кбайт).
П.2.1.1. К556РТ18-ПЗУ с переживаемыми перемычками (ППЗУ)

К556РТ18 (на основе ТТЛ-элементов с ОК) имеет следующие параметры:
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-потребляемая мощность - не более 950 мВТ;

-диапазон температур- -10 ÷ +70°С;

-выход – три состояния;

-совместимость по входу и выходу – с ТТЛ-схемами;

-информационная емкость – 16384 бит;

- организация – 2048 словх8 разрядов;

- время выборки адреса – не более 60 нс;

- напряжение питания – 5В±5%;

             К556РТ18
Рис.П.3. Условное обозначение микросхемы К556РТ18

Таблица П.2

Назначение выводов микросхемы КР556РТ8
	Выводы
	Назначение
	Обозначение

	1…8 21…23
	Адресные входы
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	9…11 13…17
	Выход данных
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	20,19,18
	Выбор микросхемы
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   П.2.1.2. ПЗУ с ультрафиолетовым стиранием и электрической записью (СППЗУ)
СППЗУ - репрограммирумые ПЗУ на основе n-МОП структур серии К573РФ, которые обеспечивают электрическую запись информации и стирание информации ультрафиолетовым светом, выполненные в виде микросхем К573РФ2, 573РФ6, К573РФ21…К573РФ24, имеют следующие параметры (для К573РФ2):

- информационная емкость-16384 бит;

- организация-2048 слов×8 разрядов;

- время выборки адреса - не более 450 Нс;

- время хранения информации при выключенном питании - не менее 25000 часов;

- время цикла считывания - не более 600 Нс.;

- напряжение питания- 
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=5В±5%, 
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=5В±5%;
-суммарная потребляемая мощность в режиме считывания - не более 580мВТ, в режиме хранения - не более 200мВт;

- выход - три состояния;
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- совместимость по входу и выходу – с ТТЛ схемами;
Условное обозначение микросхемы К573РФ2 приведено на рис. П.4, назначение выводов микросхем в таблице П.3.

Для управления работой репрограммируемых ПЗУ применяют следующие сигналы:
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-выбор микросхемы, 
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- разрешение выхода, 
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- разрешение программирования.

Для программирования БИС СППЗУ нуждаются в дополнительном источнике напряжения  
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Рис. П.4. Условные обозначения микросхемы К573РФ2

Таблица П.3

Назначение выводов микросхемы К573РФ2
	Выводы
	Назначение
	Обозначение

	1…8,19,22,23
	Адресные входы
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	9,10,11,13,14,15,16,17
	Вход-выход данных
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	18
	Выбор микросхемы
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	20
	Разрешение по выходу
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	24
	Напряжение питания
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	Напряжение программирования
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П.2.2. Оперативные запоминающие устройства
Информация в ОЗУ разрушается при выключении питания. Так как в ОЗУ хранятся данные и программы, используемые МП, то микросхемы ОЗУ по быстродействию должны быть согласованы с МП, а емкость ОЗУ (вместе с ПЗУ) должна приближаться к пределу, определяемому адресным пространством МП.

Бывают ОЗУ статические и динамические. Статические ОЗУ легко сопрягаются с шинами МП, но имеют меньшую емкость по сравнению с динамическими. В качестве статических ОЗУ часто используются микросхемы серии К537 емкостью до 64 Кбайт.

Для сопряжения динамических ОЗУ с МП требуется специальный контроллер, но они обладают большей емкостью по сравнению со статическими. Например, микросхемы серии К565 имеют емкость до 256 Кбайт.
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П.2.2.1. КР537РУ-статические ОЗУ

Серии К537, КР537-статические ЗУ на основе КМОП-структур, выполненные в виде интегральных схем КР537РУ8А, КР537РУ8Б и имеющие следующие параметры:

- информационная емкость-16384 бит;

- организайия-2048×8 разрядов;

- напряжение питания-5В±5%;

- потребляемая мощность в режиме обращения на частоте F=2 МГц-160 мВ;

- диапазон температур-(-10÷+70)°C;

- выход - три  состояния (условное обозначение выхода с тремя 
[image: image201.wmf]7
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состояниями      );
       КР537РУ8А/8Б

Рис. П.5. Схема выводов и условное
обозначение ОЗУ КР537РУ8А/8Б

-совместимость по входу- с ТТЛ ОК и КМОП - схемами, по выходу – с ТТЛ и КМОП – схемами;

Условное обозначение ОЗУ КР537РУ8А/8Б и схема их выводов приведены  на рис. П.5, а назначение выводов – в табл. П.4.

Таблица П.4

Назначение выводов и микросхем КР537РУ8А/8Б
	Выводы
	Назначение
	Обозначение

	1…8,19,22,23
	Адресный вход
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	9…11,13…17
	Вход-выход данных
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	Выбор микросхемы
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	Выбор микросхемы
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	Сигнал запись-считывание
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	24
	Напряжение питания
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П.3. Микросхема КР580ГФ-24-генератор тактовых импульсов
Микросхема КР580ГФ-24-генератор тактовых импульсов (сигналов Ф1, Ф2), предназначенный для синхронизации работы микропроцессора КР580ВМ80А. Условное графическое обозначение микросхемы приведено на рис.П.6, а назначение выводов - в таблице П.5.

     КР580ГФ24
Рис. П.6. Условное графическое

 обозначение ГТИ КР580ГФ24
Таблица П.5

Назначение выводов генератора тактовых импульсов КР580ГФ-24
	Вывод
	Обозначение
	Тип вывода
	Функциональное назначение выводов

	1
	SR
	Выход
	Установка в исходное состояние микропроцессора и системы

	2
	
	Вход
	Установка 0

	3
	RDYIN
	Вход
	Сигнал «Готовность»

	4
	RDY
	Выход
	Сигнал «Готовность»

	5
	SYN
	Вход
	Сигнал синхронизации

	6
	C
	Выход
	Тактовый сигнал, синхронный с фазой С2

	7
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	Выход
	Стробирующий сигнал состояния
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	Вход
	Напряжение питания +12В

	10
	Ф2
	Выход
	Тактовые сигналы – фазы Ф2

	11
	Ф1
	Выход
	Тактовые сигналы – фазы Ф1

	12
	OSC
	Выход
	Тактовые сигналы опорной частоты

	13
	TANK
	Вход
	Вывод для подключения колебательного контура

	14,15
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	Вход
	Выводы для подключения резонатора
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	Вход
	Напряжение питания +5В


Генератор тактовых сигналов состоит из генератора опорной частоты, счетчика – делителя на 9, формирователя фаз Ф1, Ф2 и логических схем. Для стабилизации тактовых сигналов опорной частоты по входам XTAL1 и XTAL2 генератора подключают резонатор, частота которого должна быть в 9 раз больше частоты выходных сигналов Ф1, Ф2. При частоте резонатора более 10000 кГц необходимо последовательно в цепи резонатора подключить конденсатор емкостью (3-10)пФ.
Вход TANK предназначен для подключения колебательного контура, работающего на высших гармониках резонатора, для стабилизации тактовых сигналов опорной частоты.

Стробирующий сигнал состояния 
[image: image67.wmf]STB

 формируется при наличии на входе SYN напряжения высокого уровня, поступающего со входа МП КР580ВМ80А в начале каждого машинного цикла. Сигнал 
[image: image68.wmf]STB

 используют для занесения информации состояния микропроцессора в микросхему КР580ВК28 (системный контроллер) или КР580ВК38 (шинный формирователь) для формирования управляющих сигналов.
Для согласования работы микропроцессора КР580ВМ80А с другими устройствами RDYIN синхронизируется по фазе Ф2 на выходе RDY генератора.

Выходной сигнал SR используется для установки в исходное состояние микропроцессора и других микросхем в системе.

Схема подключения микросхемы генератора КР580ГФ24 к микропроцессору КР580ВМ80А показана на рис. П.7.

Для автоматической установки микропроцессора в исходное состояние при подаче напряжений питания ко входу RESIN микросхемы генератора КР580Гф24 подключают цепь, состоящую из элементов R, VD, C2.

[image: image69]
Рис.П7. Схема подключения генератора импульсов КР580ГФ24 к микропроцессору КР580ВМ80А
П.4. Интерфейсные БИС блока центрального процессора
П.4.1. Микросхемы КР580ВК28 и КР580ВК38

Микросхемы КР580ВК28 и КР580ВК38-системный контроллер и буферный регистр данных, применяемые в МП - системах для формирования управляющих сигналов и как буферный регистр данных.
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На выводах МП отсутствуют сигналы для непосредственного управления памятью, УВВ и контроллером прерывания. Информация о типе выполняемого цикла об устройстве, к которому обращается МП выдается в коде состояния по шине данных и сопровождается сигналом SYN. Для приема, хранения этой информации и преобразования ее в управляющие сигналы используется системный контроллер КР580ВК28/38, который умощняет шину данных. Условное графическое обозначение микросхем приведено на рис. П.8, а назначение выводов – в табл. П.6.
Рис.П.8. Условное графическое 

обозначение КР580ВК28 и КР580ВК38

Микросхемы КР580ВК28 и КР580ВК38 отличаются лишь длительностью двух формируемых управляющих сигналов: 
[image: image80.wmf]WR

 и 
[image: image81.wmf]10

WR

.
Системный контроллер формирует управляющие сигналы по сигналам состояния микропроцессора при обращении к ЗУ: 
[image: image82.wmf]RD

 и 
[image: image83.wmf]WR

; при обращении к устройствам ввода-вывода: 
[image: image84.wmf]10

RD

 и 
[image: image85.wmf]10

WR

,
[image: image86.wmf]INTA

, а также обеспечивает прием и передачу 8-разрядной информации между каналом данных микропроцессора (по выводам D7-D0) и системной шиной(по выводам DB7-DB0).
Таблица П.6

Назначение выводов микросхем КР580ВК28 и КР580ВК38
	Вывод
	Обозначение
	Тип вывода
	Функциональное назначение

	1
	
[image: image87.wmf]STB


	Вход
	Стробирующий сигнал состояния

	2
	HLDA


	Вход
	Подтверждение захвата

	3
	
[image: image88.wmf]TR


	Вход
	Выдача информации

	4
	RC


	Вход
	Прием информации

	5,7,9,11,13,16,18,20
	DB4,DB7,DB3,DB2,DB0,DB1,DB5,DB6
	Выход/вход
	Канал данных системы

	6,8,10,12,15,17,19,21
	D4,D7,D3,D2,D0,D1
,D5,D6
	Вход/выход
	Канал данных микропроцессора
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	Вход
	Общий
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	Вход
	Управление передачей данных и выдачей сигналов

	23
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	Выход
	Подтверждение запроса прерывания
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	Выход
	Чтение из ЗУ
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RD


	Выход
	Чтение из УВВ
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	Выход
	Запись в ЗУ
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	Выход
	Запись в УВВ
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	Вход
	Напряжение питания +5В


Структурная схема контроллера показана на рис. П.9.
Системный контроллер состоит из двунаправленной буферной схемы данных, регистра состояния и дешифратора управляющих сигналов.

Восьмиразрядная параллельная трехстабильная буферная схема данных принимает информацию с канала данных микропроцессора по выводам D7- D0 и передает в регистр состояния информацию состояния, на системный канал данных по выводам DB7-DB0 выдает данные в цикле записи по сигналу
[image: image97.wmf]TR

. В цикле чтения по сигналу RC  буферная схема принимает данные с системного канала по выводам DB7-DB0 и передает по выводам D7- D0 на канал данных микропроцессору.

Регистр состояния по входному сигналу 
[image: image98.wmf]STB

 фиксирует информацию состояния микропроцессора в такте Т1 каждого машинного цикла микропроцессора.

Дешифратор управляющих сигналов формирует один из управляющих сигналов в каждом машинном цикле: при чтении ЗУ-
[image: image99.wmf]RD

, при записи в ЗУ-
[image: image100.wmf]WR

, при чтении из УВВ-
[image: image101.wmf]10

RD

, при записи в УВВ-
[image: image102.wmf]10

WR

, при подтверждении запроса прерывания сигнала 
[image: image103.wmf]INTA

.
Рис. П.9. Структурная схема КР580ВК28 и КР580ВК38

[image: image104.wmf]

       Асинхронный сигнал 
[image: image105.wmf]BUSEN

 управляет выдачей данных с буферной схемы и управляющих сигналов с дешифратора: при напряжении низкого уровня на входе 
[image: image106.wmf]BUSEN

 буферная схема передает данные и формируется один из управляющих сигналов; при напряжении высокого уровня все выходы микросхемы переводятся в высокоомное трехстабильное состояние.
Напряжение высокого уровня на входе HLDA переводит выходы 
[image: image107.wmf]RD

,
[image: image108.wmf]10

RD

, 
[image: image109.wmf]INTA

 в пассивное состояние (напряжение высокого уровня) и блокирует передачу информации через буферную схему данных.

Управляющие сигналы 
[image: image110.wmf]WR

 и 
[image: image111.wmf]10

WR

 формируются в цикле записи в микросхеме КР580ВК28 по сигналу 
[image: image112.wmf]TR

, в микросхеме КР580ВК38-по сигналу 
[image: image113.wmf]STB

.
При работе с микропроцессором КР580МВ80А системный контроллер в цикле подтверждения запроса прерывания формирует три сигнала INTA для приема трех байтов команды CALL от контроллера прерываний КР580ВН59.

П.4.2.Микросхемы КР580ИР82 и КР580ИР83-8-разрядные адресные регистры, предназначенные для связи микропроцессора с адресной шиной; обладают повышенной нагрузочной способностью. Микросхема КР580ИР82-8-разрядный D-регистр-«защелка» без инверсии и с тремя состояниями на выходе, КР580ИР83-8-разрядный D-регистр-«Защелка» с инверсией и тремя состояниями на выходе.
Условное графическое обозначение микросхем приведено на рис.П.10, назначение выводов - в табл.П.7, функциональная схема показана на рис. П.11.
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Рис.П.10. Условное графическое обозначение КР580ИР82 (а) и КР580ИР83 (б).
Таблица П.7

Назначение выводов микросхем КР580ИР 82/83
	Вывод
	Обозначение
	Тип вывода
	Функциональное назначение выводов

	1-8
	D0 -D7
	Вход
	Информационная шина

	9
	
[image: image117.wmf]OE


	Вход
	Разрешение передачи (управление 3-м состоянием) (разрешение вывода)

	10
	GND
	
	Общий

	11
	STB
	Вход
	Стробирующий сигнал (разрешение ввода)

	12-19
	Q7-Q0(
[image: image118.wmf]7

Q

-
[image: image119.wmf]0

Q

 для КР580ИР83)
	Выход
	Информационная шина

	20
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а)                                                               б)
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Рис. П.11 Функциональная схема КР580ИР82 (а) и КР580ИР83 (б)
Каждая микросхема состоит из восьми одинаковых функциональных блоков и схемы управления. Блок содержит D-триггер-«защелку» и мощный выходной вентиль без инверсии или с инверсией. При помощи схемы управления производится стробирование записываемой информации и управление третьим состоянием мощных выходных вентилей.

В зависимости от состояния стробирующего сигнала STB микросхемы могут работать в двух режимах: в режиме шинного формирователя и в режиме хранения. При высоком уровне сигнала STB и низком сигнала 
[image: image122.wmf]OE

 микросхемы работают в режиме шинного формирователя: информация на выходах Q или 
[image: image123.wmf]Q

 повторяется или инвертируется по отношению к исходной информации D. При переходе сигнала STB из состояния высокого уровня в состояние низкого уровня происходит «защелкивание» передаваемой информации во внутреннем триггере, и она сохраняется до тех пор пока на STB присутствует напряжение низкого уровня.
В течение этого времени изменение информации на выходах D не влияет на состояние Q или 
[image: image124.wmf]Q

. При переходе сигнала STB вновь в состояние высокого уровня состояние выходов приводится в соответствие с информационными входами D.

При переходе сигнала 
[image: image125.wmf]OE

 в соответствие высокого уровня все выходы Q или 
[image: image126.wmf]Q

 переходят в 3-е состояние независимо от входных сигналов STB и D. При возвращении сигнала 
[image: image127.wmf]OE

 в состояние низкого уровня все выходы Q или 
[image: image128.wmf]Q

 переходят в состояние, соответствующее внутренним триггерам.

П.4.3. Микросхемы КР580ВА86 и КР580ВА87-шинные формирователи

Микросхемы КР580ВА86 и КР580ВА87- двунаправленные 8-разрядные шинные формирователи, предназначенные для обмена данными между микропроцессорам и системной шинной; обладают повышенной нагрузочной способностью. Микросхема КР580ВА86-формирователь без инверсии с тремя состояниями и на выходе, КР580ВА87-формирователь с инверсией и тремя состояниями и на выходе.

Условное графическое обозначение микросхемы приведено на рис. П.12, назначение выводов- в табл. П.8, функциональная схема показана на рис.П.13.
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Рис.П.12 Условное графическое обозначение КР580ВА86 (а) и КР580ВА87 (б)
Таблица П.8

Назначение выводов микросхем КР580ВА86/87

	Вывод
	Обозначение
	Тип вывода
	Функциональное назначение выводов

	1-8
	A0-A7
	Вход/выход
	Информационная шина

	9
	
[image: image141.wmf]OE


	Вход
	Разрешение передачи (управление 3-м состоянием) (разрешение вывода)

	10
	GND
	
	Общий

	11
	STB
	Вход
	Выбор направления передачи

	12-19
	B7-B0(
[image: image142.wmf]7

B

-
[image: image143.wmf]0

B

для КР580ВА87)
	Выход/вход
	Информационная шина
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Рис.П.13 Функциональные схемы КР580ВА86 (а) и КР580ВА87 (б)
Каждая микросхема состоит из восьми одинаковых функциональных блоков и схемы управления. Блок содержит два разнонаправленных усилителя – формирователя. При помощи схемы управления производится разрешение передачи (управление 3-м состоянием выходов) и выбор направления передачи информации.

В зависимости от состояния управляющих сигналов 
[image: image145.wmf]OE

 и STB микросхемы могут работать в режиме передачи А 
[image: image146]  В,
[image: image147.wmf]В

 В, 
[image: image148.wmf]В

      А или в режиме «выключено»:
При 
[image: image149.wmf]OE

=0, STB=1-напрвление передачи А       В, 
[image: image150.wmf]В

;

При 
[image: image151.wmf]OE

=0, STB=0-направление передачи В, 
[image: image152.wmf]В

        А;

При 
[image: image153.wmf]OE

=1, STB=Х- на выходах А, В, 
[image: image154.wmf]В

-3-е состояние, где Х-безразличное состояние.

П.4.4. Микросхема К155ИД1(К155ИД6)-дешифратор адреса

К155ИД1-дешифратор (DC) адреса  ЗУ и УВВ, выполняющий операцию преобразования двоичного кода в унитарный цифровой код. На каждом выходе DC 0-9 сигнал появляется только при определенной комбинации входных сигналов на информационных входах (1,2; 4,8). DC К155ИД1-предназначен для задания адреса различных устройств МП-системы (DC К155ИД6-с инверсными выходами). Условное графическое обозначение микросхемы приведено на рис. П.14.
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Рис.П.14. Условное графическое обозначение а)К155ИД1; б)К155ИД6

П.5. Схемы ввод- вывода информации (универсальные интерфейсные БИС).

Взаимодействие с оператором через клавиатуру, дисплей и печатающие устройства, запись исполняемых программ из ВЗУ в ОЗУ осуществляют через порты ввода- вывода. Для управления внешними устройствами разработан ряд микросхем, которые выполняют функции контроллеров ПУ : клавиатуры, дисплея, НГМД и др.

Связь с контроллером ПУ обычно осуществяется через порты ввода – вывода под непосредственным управлением МП. Однако, в некоторых ЭВМ используется специальный контроллер прямого доступа к памяти (ПДП), который осуществляет непосредственный обмен информацией между ОЗУ и ПУ без учета МП. Связь ЭВМ с ПУ производится через стандартизированные интерфейсы ПУ.
Периферийные устройства (ПУ) подсоединяются к системным шинам не непосредственно, а через программируемый периферийный адаптер (ППА) или программируемый связной адаптер (ПСУ), которые обслуживают ПУ соответственно с передачей информации в параллельном или последовательном коде.

П.5.1. БИС КР580ВВ55 программируемый параллельный интерфейс (программируемый периферийный адаптер).

БИС КР580ВВ55 (рис. П.15,а) предназначена для организации параллельного обмена информацией между МП – системой и тремя внешними устройствами (ВУ).

В состав БИС параллельного интерфейса входят четыре восьмиразрядных буферных регистра (один из которых связан с шиной данных МП – системы, а три других – с соответствующими периферийными устройствами) и устройство управления (УУ), связанное с управляющей и адресными шинами МП системы (рис. П.15,б).

Управляющие и адресные сигналы задают режим работы БИС и определяют внешнее устройство, производящее обмен информацией.
SC-«выбор микросхемы», при SC-0 разрешение работы БИС; при SC-1 выводы шин находятся в отключенном (третьем) состоянии;
А0,А1-двухразрядный адрес, позволяющий обращаться к одному из трех внешних устройств или регистру устройства управления;

RD- «Чтение». При RD=0 происходит передача данных от выбранного внешнего устройства на ШД МП системы;
WR- «Запись». При WR=0 данные (или слово управления) передаются с ШД МП системы на выбранное адресом внешнее устройство или регистр устройства управления;
 SR-«Сброс». При SR=1 все регистры, включая регистр УУ, переводятся в нулевое состояние, а внешние каналы- в режим ввода.
Классификационные параметры КР580ИК55:

Количество режимов-3;

Максимальное число для подключения внешних устройств-24;

Количество каналов-4;

Разрядность каналов-8;

Потребляемая мощность, мВт-350.

ППА может быть использован в качестве интерфейсной БИС для широкого набора различных периферийных устройств без каких-либо дополнительных логических схем.

а)                                                         б)
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Рис.П.15. Условное графическое обозначение КР580ВВ55 а) схема выводов; б) архитектура интерфейса КР580ВВ55
Таблица П.9

Основные операции ППА

	Действие
	Сигналы управления
	Операции
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В таблице П.9 перечислены основные операции, реализуемые адаптером.
П.5.2. КР580ВВ51-программируемый последовательный интерфейс

БИС КР580ВВ51 предназначена для организации последовательного обмена информацией между МП-системой и внешним устройством. Последовательный обмен необходим в тех случаях, когда нет возможности соединять МП – систему и периферийной устройстве многопроводной (параллельной) линией связи, например, при большом удалении внешнего устройства от МП – системы.
П.5.3. КР580ВИ53-программируемый таймер
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БИС КР580ВИ53 (рис.П.16) служит для выработки временных интервалов программируемой деятельности, может использоваться в качестве схемы ввода – вывода численно – импульсной информации. В состав БИС входят три независимых 16-разрядных счетчика (СТ0, СТ1, СТ2), работающих на вычитание в двоичном или двоично–десятичном коде, с независимым управлением каждого. Прием счетных импульсов С1, С2 и С3 разрешается соответствующими стробирующими сигналами STB0, STB2, STB3. Начальные значения счетчиков загружаются с шины данных МП – системы. После начала счета при достижении содержимым счетчика нуля вырабатывается сигнал «конец»-OUT. В процессе работы содержимое любого счетчика может быть считано на шину  

53-24,общ-12




данных.
Рис. П.16. Схема выводов таймера КР580ВИ53
Максимальная частота счетных импульсов не более 2 МГц. Назначение управляющих сигналов то же, что и для БИС КР580ВВ55. При SC=1 выводы шины данных находятся в третьем состоянии и БИС не принимает никаких управляющих сигналов, но работа всех СЕ не останавливается. Значение начального значения и считывание информации из СТ производится по байтам.
П.5.4. КР580ВН59-программируемый контроллер прерываний
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Для построения контроллеров прерываний в МП-системах  применяютБИС контроллера приоритетных прерываний КР580ВН59 (рис.П.17)
Рис. П.17 схема выводов контроллера прерываний с одной БИС Р580ВН59
В задачи, решаемые этой БИС, входит:

1)определение запроса прерывания на обслуживание устройства ввода – вывода с максимальным приоритетом;

2)передача управления на соответствующую подпрограмму обслуживания в случае разрешения прерывания микропроцессорной БИС.

Одна БИС может обрабатывать до 8 запросов.

 БИС КР580ВН59 позволяет программно задавать различные режимы задания приоритетов, адреса размещения в памяти подпрограмм обслуживания прерываний, а также разрешать и запрещать отдельные запросы.
П.5.5. КР580ВТ57 (КР580ИК57)-программируемый контроллер прямого доступа к памяти.
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БИС КР580 ВТ57 (рис.П.18) предназначена для организации в МП-системе обмена данными между ЗУ и периферийными устройствами в обход процессора. Контроллер прямого доступа к памяти (ПДП) имеет четыре независимых параллельных канала обмена с различными приоритетами. БИС ПДП в процессе обмена формирует адресное сопровождение ЗУ и сигналы управления обменом. Эта микросхема используется для подключения к МПС быстродействующих УВВ, например, дисковых накопителей данных. Так как в процессе работы канала ПДП процессор отключен от ЗУ, то обычно говорят, что это режим захвата памяти, и на МП подается соответствующий сигнал.
Рис. П.18. Схема вывода БИС КР580ВИ53

Классификационные параметры КР580ИК57:

Период следования тактовых импульсов-0,5..2 мкс;

Режим работы: а)автозагрузка; б)конец счета (КС)-стоп; в)удлиненная запись; д)циклический сдвиг приоритетов; е)фиксированный приоритет; ж) маскирование; з)чтение; и)запись; к)проверка.
Максимальная длина массива адресов обмена-16Кбит;

Начальный адрес – любой от 0 до 64 Кбит;

Разрядность шин данных-8;

Разрядность шин адреса-16;

Количество каналов прямого доступа-4;

Потребляемая мощность-700мВт.
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